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Zakladni nastaveni parametri ménicu Fuji Electric Fady:
FRENIC-Mini (C2)

FRENIC-Multi (E1)

FRENIC-Ace (E2)

FRENIC-MEGA (G1)

V tomto dokumentu je popsano pouze zakladni silové nastaveni ménicu,
prizpusobeni ménice k motoru a stru¢né volba fizeni momentu.

Uvedené ménice disponuji témito zpusoby fizeni to€ivého momentu:
(popis principul fizeni momentu je zjednodusen pro uéel nastaveni ménice)

1) Skalarni fizeni = pevné nastaveny sklon U/f pfimky parametrem F09
Pfi tomto zplsobu fizeni méni¢ zadnym zplusobem nereaguje na zmény
zatéze. Je na uzivateli, aby spravné nastavil sklon U/f pfimky tak, aby ve
vSech provoznich rezimech pohon spolehlivé fungoval, aby motor ,utahl®
zatéz, nebyl odebiran zbytecné velky proud za nizkych otacek a motor se
neprehfival. Skalarni fizeni je u vSech uvedenych ménicu pfednastaveno
z vyroby, F37 = 1.

2) Automatické rfizeni momentu podle odebiraného proudu

Nastavi se parametrem F37 = 2. Pfedpokladem je nastaveni parametru
motoru, nebo, Iépe, provedeni Auto-tuningu, viz nize. Ménic¢ upravuje sklon U/f
primky automaticky podle zjisténého proudu. Jedna se tedy jiz o automatické
fizeni momentu, které ale neni tak rychlé a dynamické jako nasleduijici plné
,vektorové fizeni momentu®.

3) Vektorové fFizeni momentu bez zpétné vazby

Princip vektorového fizeni spoCiva v oddéleném fizeni momentu motoru a
magnetického toku motoru. Zakladnim predpokladem pro spravnou funkci
vektoroveého fizeni s méniCem je vzdy provedeni Auto-tuningu méniCe podle
pfipojeného motoru a splnéni dalSich podminek, viz nize. Vektorove fizeni se
nejvyznamnéji uplatni a vyuzije u pohond s proménlivymi otackami a zatézi.
Oproti niz§im zpUsobUm Fizeni momentu zajisti dobrou dynamiku pohonu a
muze uSetfit energii. Nastaveni se provede po uspésném Auto-tuningu
parametrem F42 =1
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4) Vektorové fizeni se zpétnou vazbou

Toto fizeni je mozné, pokud je na rotoru motoru instalovan snimac otacek
(enkodér) a ménic je vybaven pfidavnou kartou PG (Ménice fady FRENIC-
Mini tuto mozZnost nemaiji). Jedna se v podstaté o vySsi uroven vektorového
fizeni, které je pfesnéjsi, protoze zpétna vazba umoznuje meénici sledovat
polohu rotoru.

Souvisejici parametry pro zakladni nastaveni ménici:

F03 — Maximalni frekvence

Jedna se o Zzadanou maximalni vystupni frekvenci a hodnota, kterou v tomto
parametru nastavime, bude pak volitelna riznymi prostfedky, jimiz konkrétni
méni¢ disponuje (Sipkami A ¥ na ovladacim panelu, analogovymi vstupy —
napétim 0 az 10 V &i proudem 4 az 20 mA, digitalnimi vstupy, frekvencemi
pevné pfednastavenymi v parametrech skupiny ,,C%, pfip. dalSimi.

Pfi nastavovani FO3 je tfeba brat v uvahu jmenovitou frekvenci motoru, (u
vétsiny béznych asynchronnich motorti 50 Hz) a podcitat s tim, Ze pfi nastaveni
a pouziti vyssi frekvence nez je jmenovita frekvence motoru, bude dochazet
k odbuzovani motoru, coZz midze mit negativni dusledky.

Je to zpusobeno tim, Ze pfi vysSi frekvenci, nez je jmenovita frekvence,
motoru, by méni¢ musel dodavat vySSi nez jmenovité napéti a to nema pfi
normalnim zapojeni k dispozici.

(napf. pro pohon ménic / motor 3x400 V bychom pfi f = 87 Hz, potfebovali
vystupni napéti ménice cca 690 V a méni¢ doda pouze cca 400 V).

F04 — Jmenovita frekvence motoru

Hodnota / uroven nastavena v tomto parametru uréuje, pfi jaké frekvenci
dosahne vystupni napéti meéniCe urovné nastavené v parametru F05. Pri
pouziti bézného motoru konstruovaného pro 50 Hz, by tedy v FO4 mélo byt
nastaveno 50 Hz, pokud nejsou zvlastni divody k jinému nastaveni. Pokud
hodnota v FO4 bude zvySovana nad jmenovitou frekvenci motoru, bude opét
dochazet k odbuzovani motoru, viz graf, kde je jako pfiklad uvedeno nastaveni
FO04 = 100 Hz.
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F05 — Jmenovité napéti motoru
Zde by mélo byt nastaveno napéti dle Stitku motoru pro dané zapojeni motoru.
(napf. u béznych motort 400 V pro Y anebo 230 V pro A)

F09 — Manualni posileni momentu

Tento parametr urCuje napéti (v % z F05), které méni€ pouzije pfi startovaci
frekvenci (F23). Parametr je ucinny pfi skalarnim fizeni momentu, F37=1a0
POZORI!!!'V parametru F09 je tovarné nastavena takova hodnota, aby kroutici
moment byl cca 100% v celém rozsahu otacek konstantni. To ale nékdy mize
zpusobit nadmérné proudy pfi nizkych otackach a také prehfivani motorud pfi
dlouhodobém provozu na nizké otacky. Proto, pouzivate-li tento zpusob fizeni
momentu, kontrolujte odebirané proudy pfi nizkych otackach motoru a
pripadné, neni-li nutny plny moment i v nizkych otackach, hodnotu F09 snizte
cca 0 15% az 20% z tovarni hodnoty.

F37 — zpusob Fizeni momentu

F37 = 0 — skalarni fizeni, kvadraticka charakteristika pro Cerpadla a ventilatory
F37 = 1 — skalarni fizeni, linearni charakteristika

F37 = 2 — automatické fizeni momentu (tedy sklon U/f pfimky automaticky,
podle odebiraného proudu).

F37 = 3, 4, 5 reZimy pro Cerpadla a ventilatory s usporou energie (viz
kompletni manualy).
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F42 - 1 = Vektorové fizeni momentu
momentu a jsou-li spInény predpoklady pro jeho pouziti, je zpravidla vhodné
ho pouzit. Praktické dusledky pouziti vektorového Fizeni momentu pak jsou:
e \/ySSi kroutici moment pfi nizSich vystupnich frekvencich (pod cca 10Hz)
e MensSi kolisani otacek pfi zméné zatizeni motoru
e Optimalni fizeni motoru, pfi kterém je navic mozno dosahnout uspory
energie

Predpoklady pouziti a aktivace vektorového fizeni jsou:

1. spravné zapojeny pouze jeden motor, vykonové 1:1 s méniCem nebo
motor o 1az 2 stupné mensi nez meénic, pfip. o 1 stupen vétsi nez meénic.

2. kabel mezi méniCem a motorem by nemél byt delSi nez 50 m a nesmi
byt zapojen sinusovy filtr mezi méni¢em a motorem.

3. pokud je ménicC vybaven vstupy EN nebo je nastaveno BBX, musi byt
tyto vstupy aktivovany (motor elektronicky pfipojen)

4. mély by byt spravné nastaveny parametry motoru, FO3, FO4, FO5 a
skupina parametru ,P*:

P01 — pocet polti motoru

P02 — vykon motoru v kW

P03 — jmenovity proud motoru

P06 — Proud motoru naprazdno (orientaCni vypocet)

Motor - kW 0.2 0.4 0.75 1.5 2.2 4.0 5.5 7.5 11.1 18.5 22.1
Koeficient proudu naprazdno | 0.77 | 0.68 [ 0.65 | 0.59 | 0.53 | 049 | 043 [ 0.42 | 036 | 0.33 0.32

Tato tabulka umozni pfiblizny vypocet proudu motoru naprazdno. Uvedené hodnoty jsou
uvazovany pro nejbéznéjsi 4pélové motory. U motora s jinym poctem pold, nemusi byt
presnost vypoctu dostateCna.
Jmenovity proud daného motoru, bude vynasoben koeficientem z tabulky
Priklad: motor 4 kW, 400 V, 8.2 A
Jmenovity proud motoru 8.2A (pro zapojeni na 3x400V), vynasobime
pFislusnym koeficientem z tabulky, tedy 8.2 x 0.49 = 4.018
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Auto-tuning:

Je mozno proveést auto-tuning bez otaceni motoru P04 = 1. Ten zpravidla
postaci. Po nastaveni vySe uvedenych parametri motoru nastavte P04 =1 a
stisknéte FUNC/DATA. Nyni méni¢ oCekava zadani povelu k chodu FWD
nebo REV. Tento povel midze byt zadan bud tlacitky FWD/REV, (pfip.
tlaCitkem RUN), na ovladacim panelu, pokud je FO2 — 2 nebo 3 nebo je na
panelu nastaveno LOC (Local). Pokud je jiz nastaveno ovladani povelu

k chodu z Fidici svorkovnice nebo REM (Remote), muze byt povel zadan i
z fidicich svorek FWD nebo REV.

Vlastni auto-tuning pak trva podle typu ménice cca 5 az 12 sec. SkoncCi-li
uspésné, P04 preskoCi na nasledujici parametr. Tim je umoznéno pouziti
vektorového fizeni momentu. Vektorove fizeni aktivujte po auto-tuningu,
nastavenim F42 - 1 (u vSech popisovanych ménicu).

Vyhlasi-li ménic pfi auto-tuningu chybu Er7, je tfeba ovérit, zda neni n€jaka
chyba v pfipojeni motoru, vadny nebo nespravné zapojeny motor ve smyslu Y
nebo A pro danou verzi méniCe nebo nechybi spinéni néjaké podminky, viz
vyse.

Dale by jiz pohon mél spravné fungovat. DoporuCujeme ovéfit, zda odebirané
proudy jsou v oCekavanych mezich a technickych podminkach ménice i
motoru.

U popisovanych ménicu je dale k dispozici auto-tuning s otacenim motoru,
P04 — 2, prip. P04 — 3, ktery je pfesnejSi a dokaze automaticky optimalizovat
vice parametrd, ale pro jeho vyuziti musi byt upIiné volna hfidel motoru, bez
jakékoliv zatéze, ktera by méreni zkreslovala.

Méeénic pak provede auto-tuning bez otaceni a nasledné s otacenim, otaCkami
Y2 FO3. Auto-tuning s ota¢enim zpravidla neni pro dobrou funkci vektorového
fizeni momentu nezbytny.
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